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(54) Implant vertebral inter-epineux 

(57) Cet implant vertebral inter-epineux comporte 
un corps (11), destine a venir s'inserer entre deux apo- 
physes inter-epineuses consecutives (3,4) ; et compres- 
sible selon la direction du rachis, et muni de moyens 
d'ancrage au niveau d'au moins une apophyse epineu- 
se. 

Le corps (1 1 ) est constitue d'une boucle simple re- 
fermee sur elle-meme. 

Les moyens d'ancrage sont constitues de deux pat- 



tes de fixation (12, 13), solidarisees au corps (11), 
s'etendant de part et d'autre de I'apophyse epineuse au 
niveau de laquelle ils sont destines a venir s'ancrerlors- 
que I'implant est en place, et sont perces chacune d'un 
orifice traversant (14, 15), oriente selon une direction 
sensiblement perpendiculaire au plan general de ladite 
apophyse, les orifices traversants etant destines a re- 
cevoir des plots de fixation (23) pour etre sertis au ni- 
veau de I'apophyse consideree. 
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Description 

[0001] L'invention concerne un implant vertebral in- 
ter-epineux, destine a faire fonction de stabilisateur en- 
tre deux vertebres consecutives. Plus precisement, un 
tel implant est destine a etre positionne entre les apo- 
physes epineuses de deux vertebres consecutives. 
[0002] L'invention trouve directement son application 
dans le cadre des phenomenes dits de destabilisation 
vertebrale. Ces phenomenes se traduisent par des 
mouvements anormaux de la colonne vertebrale, plus 
particulierement au niveau lombaire, se materialisant 
par des douleurs appelees lombalgies. 
[0003] Si certaines de ces lombalgies peuvent etre 
traitees par kinesitherapie, d'autres en revanche reve- 
tent une forme plus definitive, invalidant de maniere 
drastique et redhibitoire le patient qui en est affecte. Ces 
lombalgies peuvent egalement resulter de la degrada- 
tion ou de la degenerescence du disque inter-vetebral, 
qui peut aboutir a un jeu anormal des vertebres attenan- 
tes a ce disque. 

[0004] Af in de remedier a ces problemes d'instabilite, 
il a tout d'abord ete propose de proceder a une arthro- 
dese, c'est a dire a un blocage mecanique des vertebres 
consecutives concernees. Pour ce faire, sont mis en 
place des elements rigides constitues le plus souvent 
de tiges metalliques, implantees le long de plusieurs 
vertebres de part et d'autre des apophyses epineuses. 
Les moyens d'ancrage osseux de ces tiges sont gene- 
ralement constitues par des vis dites pediculaires im- 
plantees au niveau des pedicules vertebrales. 
[0005] Ce type de dispositif presente tout d'abord Tin- 
convenient d'etre relativement difficile a implanter, ne- 
cessitant un travail de mise en place important et com- 
plexe. 

[0006] En outre, il immobilise un segment vertebral 
relativement long, ce qui reduit notablement la mobilite 
du patient et peut soumettre les articulations vertebrales 
situees de part et d'autre de ce segment rigide, a des 
contraintes importantes susceptibles de generer de 
nouvelles instabilites a ce niveau. 
[0007] On a egalement propose pour remedier a ces 
phenomenes d'instabilite la mise en place de ligaments, 
egalement implantes au niveau de vis pediculaires. 
[0008] On s'est malheureusement heurte au proble- 
me de la relative fragilite de ces ligaments, outre au fait 
qu'ils ne travaillent que dans le sens de I'extension, et 
non pas de la compression. De fait, ils ne permettent 
pas de faire face de maniere efficace et durable aux ins- 
tabilites precitees. 

[0009] On a alors propose de mettre en place unecale 
inseree entre les apophyses epineuses des vertebres 
concernees. La fixation d'une telle cale ace niveau met 
en oeuvre des ligaments tissulaires, parexemple realise 
en DACRON (marque deposee) venant entourer les 
apophyses voisines. 

[0010] Outre la complexite de mise en place d'une tel- 
le cale ; la necessite de faire passer le ligament autour 



des apophyses implique une intervention au niveau de 
zones saines pour amenager un passage et ensuite af- 
faiblir les ligaments naturels. 

[001 1 ] II a egalement ete propose, par exemple dans 
5 le document WO99/40866, un stabilisateur inter-epi- 
neux, comportant un corps compressible dans la direc- 
tion du rachis, destine a etre insere entre deux apophy- 
ses epineuses consecutives, et muni d'organes d'ancra- 
ge au niveau des apophyses epineuses des deux ver- 
10 tebres respectives. 

[0012] Si certes, cet implant permet de pallier les dif- 
ferents inconvenients precites tout en assurant la fonc- 
tion de stabilisation recherchee, en revanche, I'expe- 
rience demontre qu'en cas de flexion de la colonne, no- 
's tamment au niveau lombaire, ledit implant est suscep- 
tible d'etre ejecte hors de son lieu de mise en place : en 
d'autres termes, sa fixation au niveau de la zone inter- 
epineuse n'est pas suffisante pour eviter ce genre 
d'ecueil. 

20 [0013] L'objet de l'invention vise un implant inter-epi- 
neux. susceptible de permettre une stabilisation a tout 
le moins locale du rachis, tout en evitant I'ensemble des 
inconvenients precedents. 

[0014] Cet implant vertebral inter-epineux comporte 

25 un corps destine a venirs'inserer entre deux apophyses 
inter-epineuses consecutives, compressible selon la di- 
rection du rachis, et muni de moyens d'ancrage au ni- 
veau d'au moins une apophyse epineuse. 
[0015] II se caracterise en ce que le corps est consti- 

30 tue d'une boucle simple refermee sur elle-meme, et en 
ce que lesdits moyens d'ancrage sont constitues de 
deux pattes de fixation, solidarisees au corps, s'eten- 
dant de part et d'autre de I'apophyse epineuse au n iveau 
de laquelle ils sont destines a venirs'ancrer lorsque Nm- 

35 plant est en place, et sont perces d'orifices traversants, 
selon une direction sensiblement perpendiculaire au 
plan general desdites apophyses, les orifices traver- 
sants etant destines a recevoirdes plots de fixation pour 
etre sertis au niveau de I'apophyse consideree. 

40 [0016] Ce faisant, I'implant stabilisateur inter-verte- 
bral conforme a l'invention, autorise une certaine mobi- 
lite de deux vertebres au niveau duquel il est implante 
I'une par rapport a I'autre, en reproduisant partiellement 
la biomecanique d'un disque inter-vertebral sain. 

45 [0017] Un tel implant permet en outre la flexion ou 
I'extension du rachis, et ne necessite pas une interven- 
tion chirurgicale lourde pour sa mise en oeuvre. 
[0018] Selon unecaracteristiqueavantageusede l'in- 
vention, le corps intervetebral est constitue d'une lame 

50 ressort fermee sur elle-meme, sensiblement en forme 
de 8 ou de haricot, et symetrique par rapport au plan 
median. 

[0019] Les organes d'ancrage sont constitues par des 
pattes de fixation, egalement symetriques I'une de 
55 I'autre par rapport au plan median precite, voire meme 
parallele I'une a I'autre, lesdites pattes de fixation pre- 
sentant au voisinage de leur extremite libre, un orifice 
traversant, de forme tronconique, a I'instar d'un cone 
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morse, propre a cooperer avec des plots d'ancrage de 
forme complementaire, assurant ainsi leur autoreten- 
tion ace niveau, unefois les plots sertis dans I'apophyse 
epineuse. 

[0020] Selon une premiere forme de realisation de 
I'invention, le corps inter-epineux comprend deux jeux 
dedeuxpattes defixation pour permettre ainsi lafixation 
de I'implant vertebral inter-epineux au niveau des apo- 
physes correspondantes de deux vertebres consecuti- 
ves. 

[0021] Selon une autre variante de I'invention, les or- 
ganes de fixation comprennent d'une part, deux pattes 
defixation au niveau d'une apophyse inter-epineuse, et 
d'autre part, un arc divergent a partir dudit corps, dont 
chacune des extremites libres comporte un orifice tra- 
versant permettant le passage a ce niveau de vis pedi- 
culaires ou vis defixation d'osteosynthese. 
[0022] La maniere dont I'invention peut etre realisee 
et les avantages qui en decoulent ressortiront mieux des 
exemples de realisation qui suivent, donnes a titre indi- 
catif et non limitatif, a I'appui des figures annexees. 

La figure 1 est une representation schematique en 
perspective partielle du dispositif conforme a I'in- 
vention mis en place au niveau de deux vertebres 
lombaires consecutives. 

La figure 2 est une representation schematique en 

section partielle de la figure 1 . 

La figure 3 est une representation schematique en 

perspective de I'implant vertebral inter-epineux 

conforme a une premiere forme de realisation de 

I'invention. 

La figure 4 est une representation schematique en 
section transversale de rimplant vertebral inter-epi- 
neux de la figure 3. 

La figure 5 est une vue analogue a la figure 4, dans 
laquelle I'implant presente des dimensions differen- 
tes. 

La figure 6 est une representation schematique en 
perspective d'un plot de fixation de I'implant confor- 
me a I'invention. 

La figure 7 est une representation schematique vue 
deface de I'implant conforme a I'invention, muni de 
plots defixation. 

La figure 8 est une representation schematique vue 
de face de I'implant conforme a une autre forme de 
realisation de I'invention. 

La figure 9 est une representation schematique, vi- 
sant a illustrer la mise en oeuvre de I'implant de la 
figure 8. 

[0023] On a represents en relation avec les figures 1 
et 2 I'implant vertebral inter-epineux conforme a I'inven- 
tion, mis en place au niveau de deux vertebres lombai- 
res consecutives. Ces vertebres lombaires portent les 
references generales (1) et (2). au niveau desquelles a 
ete representee notamment I'apophyse epineuse res- 
pectivement (3) et (4), le corps vertebral respectivement 



(5) et (6), ainsi qu'un disque intervertebral (7). 
[0024] Ainsi qu'on peutbien I'observersurces figures 
1 et 2, I'implant (10) de I'invention est destine a venir 
s'inserer entre deux apophyses epineuses consecuti- 

5 ves (3) et (4). Cet implant est plus particulierement decrit 
en relation avec les figures 3 et 4. 
[0025] II est fondamentalement constitue d'un corps 
(11), constitue d'une lame ressort fermee sur elle-me- 
me, en forme de 8 non ferme en son centre ou de hari- 

10 cot. Cette lame ressort confere done a I'implant un cer- 
tain degre de compressibilite, degre qui peut etre mo- 
dulable en fonction de I'epaisseur donnee a la lame res- 
sort qui le constitue. 

[0026] De part la configuration particuliere du corps 

15 et de par sa mise en place au niveau du rachis lombaire, 
la direction de la compressibilite est sensiblement ali- 
gnee avec celle du rachis. et ce de telle sorte a permet- 
tre tant les moments de compression que d'extension 
du rachis lorsque I'implant est positionne entre les apo- 

20 physes epineuses. 

[0027] Ce corps (11) est symetrique par rapport au 
plan median vertical. II est avantageusement realise en 
titane ou en un alliage de titane de type TA6V, e'est a 
dire un alliage de titane comportant 6% en poids d'alu- 

25 minium, et 4% en poids de vanadium. 

[0028] Le corps presente de part et d'autre de ses 
deux faces principales des pattes d'ancrage, respecti- 
vement (1 2), (1 3) et (1 4) et (1 5), les deux pattes de cha- 
cun des jeux etant symetriques par rapport au plan me- 

30 dian precite. La forme du corps peut etre adaptee en 
fonction du lieu d'implantation du stabilisateur inter-ver- 
tebral, en jouant sur sa configuration particuliere, et no- 
tamment toujours en forme de 8 ou de haricot, ainsi que 
sur ses dimensions, tel que par exemple on peut I'ob- 

35 server sur la figure 5. 

[0029] En I'espece, ces pattes d'ancrage s'etendent 
selon deux directions paralleles I'une a I'autre, et clef i- 
nissent un espace libre respectivement (20, 21). per- 
mettant le passage a ce niveau des apophyses epineu- 

40 ses des vertebres considerees, ainsi qu'on peut I'obser- 
ver en figure 1 . Les deux pattes (12, 13) d'un meme or- 
gane d'ancrage s'etendent done en regard I'une de 
I'autre. Chacune de ces deux pattes presente au voisi- 
nage de son extremite libre un orifice traversant, res- 

45 pectivement (14) et (15), en forme de cone morse. 
[0030] Ces orifices traversants sont orientes sensi- 
blement perpendiculairement au plan general cove- 
nant I'apophyse epineuse, tel qu'on peut par exemple 
s'en rendre compte sur la figure 2. II en est de meme 

50 s'agissant des pattes (1 6) et (1 7), munies d'orifices tra- 
versants, egalement en forme de cone morse, respec- 
tivement (18) et(19). 

[0031] L'ensemble de I'implant est monobloc et forge 
d'une seule piece, a base d'alliage de titane tel que pre- 
55 cedemment mentionne. 

[0032] Les orifices (14), (15), (18) et (19) sont desti- 
nes a cooperer chacun avec un plot de fixation (23), tel 
que represents en figure 6. 
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[0033] Ce plot de fixation comporte done tout d'abord 
une zone d'insertion (24), egalement en forme de cone 
morse et de forme complementaire a la forme interne 
des orifices traversants (14, 15, 18 et 19). Cette portion 
en forme de cone morse (24) se prolonge en une zone 
cylindrique (25). de diametre inferieur, se terminant par 
un profile en forme de pointe (26), afin de permettre le 
sertissage dudit plot dans I'apophyse epineuse, et co- 
rollairement la fixation de I'implant. 
[0034] Defait, lorsque les plots sont inseresau niveau 
des orifices precites, seules les zones (25) et (26) emer- 
gent dans I'espace (20) (21) entre les pattes, tel qu'on 
peut I'observer en figure 7. 

[0035] Cet implant presente done un profil anatomi- 
que et, s'avere d'un certain contort pour le patient. Afin 
d'optimiserce profil anatomique, I'implant presente une 
certaine sur-epaisseur (27) au voisinage des zones de 
raccordement des pattes (12, 13, 16, 17) sur le corps 
(11) 

[0036] L'implant conforme a I'invention peut etre inse- 
re par simple engagement dans I'espace inter-epineux 
entre les deux vertebres adjacentes considerees, ne ne- 
cessitant qu'une intervention limitee tant au niveau in- 
vasif qu'au niveau temps, puisqu'il suffit d'ecarter lege- 
rement les apophyses epineuses pour permettre sa mi- 
se en place au moyen d'un ancillaire adapte. 
[0037] En outre, un tel implant nesubitaucune usure, 
puisqu'il n'est pas soumis a des frottements repetes. De 
la sorte, il peut etre maintenu en place pendant de nom- 
breuses annees, sans necessiter son remplacement. 
[0038] De plus, de par son principe de fixation, on 
conserve la mobilite relative des deux vertebres concer- 
nees, tant en compression qu'en extension, mais ega- 
lement en mouvement relatif des vertebres concernees 
I'une par rapport a I'autre selon une direction perpendi- 
culaire a I'axe du rachis, dans la mesure ou le mode e 
fixation par plots fait fonction en quelque sorte d'axe 
d'articulation, autorisant de fait un tel deplacement re- 
latif. 

[0039] On a represents en relation avec les figures 8 
et 9, une autre forme de realisation de I'invention. Pour 
I'essentiel, le corps (11) est sensiblement identique a 
celui illustre en relation avec les figures precedentes, 
mais ne comporte que deux pattes (12), (13) d'ancrage 
sur I'apophyse epineuse d'une vertebre lombaire. 
[0040] En revanche, les pattes (16) et (17) sont rem- 
placees par deux pattes (28, 29), sensiblement en forme 
d'arc divergent, et dont les deux extremites libres sont 
pourvues d'un orifice traversant (30, 31 ), destine a per- 
mettre I'insertion a ce niveau de vis de fixation. Ces ori- 
fices traversants sont orientes non plus perpendiculai- 
rement au plan general des apophyses epineuses, mais 
parallelement ace plan. 

[0041] Cette forme de realisation est par exemple 
destinee a la zone particuliere de la jonction entre les 
vertebres lombaires et le sacrum, et notamment entre 
la lombaire L5 et la premiere vertebre du sacrum S1 . En 
effet, a ce niveau, la vertebre S1 est depourvue d'apo- 



physe epineuse, de sorte qu'afin de permettre une sta- 
bilisation du rachis a ce niveau, il est necessaire de pre- 
voir un autre mode de fixation, tel que par le biais de 
Tare divergent precite. 
5 [0042] Cet arc divergent peut en outre presenter un 
segment beaucoup plus important, pour permettre rim- 
plantation de I'implant vertebral inter-epineux entre une 
zone du rachis presentant un systeme de fixation de ty- 
pe arthrodese, done rigide, et une zone sous-jacente. 
10 On a ainsi represents sur la figure 9, la mise en place 
decet implant entre une vertebre lombaire et une arthro- 
dese (32). Selon cette configuration, les orifices (30, 31) 
situes respectivement a I'extremite des pattes (28) et 
(29), viennents'enfichersur les vis pediculaires respec- 
ts tives (33, 34) de la zone superieure de I'arthrodese, et 
sont maintenues a ce niveau au moyen d'un ecrou ou 
systeme equivalent. 

[0043] En d'autres termes, les orifices (30, 31) dont 
sont pourvues les deux extremites libres de Tare, sont 

20 destinees a recevoir les vis pediculaires (33, 34) de 
I'arthrodese consideree, pourvue a cet effet d'une extre- 
mite libre, munie d'un filetage adapte. 
[0044] Ce faisant, I'implant permet de lutter contre le 
syndrome jonctionnel bien connu lorsque Ton met en 

25 oeuvre des systemes arthrodese. 

[0045] On concoit des lors tout I'interet de la presente 
invention, dans la mesure ou I'implant vertebral permet 
d'assurer une stabilisation locale du rachis au niveau de 
son lieu d'implantation, tout en mettant en oeuvre une 

so chirurgie peu invasive tres rapide, evitant en outre tout 
risque d'ejection de I'implant lors des differents mouve- 
ments du rachis, notamment lors des mouvements de 
flexion. 

35 

Revendications 

1. Implant vertebral inter-epineux comportant un 
corps (11) destine a venirs'inserer entre deux apo- 
40 physesinter-epineusesconsecutives (3,4), et com- 
pressible selon la direction du rachis, et muni de 
moyens d'ancrage au niveau d'au moins une apo- 
physe epineuse, caractehse : 

45 • en ce que le corps (1 1 ) est constitue d'une bou- 
cle simple refermee sur elle-meme, 
• en ce que lesdits moyens d'ancrage sont cons- 
titues de deux pattes de fixation (12, 13), soli- 
darisees au corps (11), s'etendant de part et 

50 d'autre de I'apophyse epineuse au niveau de 

laquelle ils sont destines a venir s'ancrer lors- 
que I'implant est en place, et sont perces cha- 
cuned'un orifice traversant (14, 15), oriente se- 
lon une direction sensiblement perpendiculaire 

55 au plan general de ladite apophyse, les orifices 

traversants etant destines a recevoir des plots 
de fixation (23) pour etre sertis au niveau de 
I'apophyse consideree ; 



4 



7 EP 1 330 987 A1 8 

• et en ce que lesdits plots de fixation (23) com- 
porte done tout d'abord une zone d'insertion 
(24), en forme de cone morse et de forme com- 
plementaire a la forme interne des orifices tra- 
versants (14, 15), cettezone en forme decone 5 
morse (24) se prolongeant par une zone cylin- 
drique (25), de diametre inferieur, seterminant 
par un profile en forme de pointe (26), afin de 
permettre le sertissage dudit plot dans I'apo- 
physe epineuse, etcorollairementlafixation de 10 
1'implant. 

2. Implant vertebral inter-epineux selon la revendica- 
tion 1 , caracteriseen ce que le corps (1 1 ) est cons- 
titue d'une lame ressortfermee sur elle-meme, sen- 15 
siblement en forme de 8 ou de haricot, et symetri- 
que par rapport au plan median. 

3. Implant vertebral inter-epineux selon Tune des re- 
vendications 1 et 2, caracterise en ce que les 20 
moyens d'ancrage sont constitues par des pattes 

de fixation (12, 13, 16, 17), egalementsymetriques 
Tune de I'autre par rapport au plan median du corps 
(11), voire meme parallele Tune a I'autre, lesdites 
pattes de fixation presentant au voisinage de leur 25 
extremitelibre, unorificetraversant(14, 15, 18, 19), 
deformetronconique, faisantfonction de cone mor- 
se, propre a cooperer avec des plots d'ancrage (23) 
de forme complementaire, assurant ainsi leur auto- 
retention a ce niveau, une fois les plots sertis dans 30 
I'apophyse epineuse. 

4. Implant vertebral inter-epineux selon I'une des re- 
vendications 1 a 3, caracteriseen ce que le corps 
(11) comprend deux jeux de deux pattes de fixation 35 
pour permettre ainsi la fixation de I'implant vertebral 
inter-epineux au niveau des apophyses correspon- 
dantes de deux vertebres consecutives. 

5. Implant vertebral inter-epineux selon I'une des re- 40 
vendications 1 a 3, caracteriseen ce que le corps 
(11) comprend un premier jeu de deux pattes de 
fixation (12, 13) sur une apophyse epineuse, et un 
second jeu de pattes de fixation (28, 29), sensible- 
ment en forme d'arc divergent, et dont les deux ex- 45 
tremites libres sont chacune pourvues d'un orifice 
traversant (30, 31), destine a permettre I'insertion a 

ce niveau de vis de fixation (33, 34). 

6. Implant vertebral inter-epineux selon la revendica- so 
tion 5, caracterise en ce que les orifices traver- 
sants (30, 31) sont orientes parallelement au plan 
general des apophyses epineuses. 
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